Anhang Il / 4 Anschlussanbindung Roboter + Roboterreparatur

Haltungsbez. Fliess- Station Anschluss/Schaden Nennweite Einbinde- erst nach Haus-
San Nr  von bis nach GIS StraRe DN Mat Lange richtung Lage Material DN winkel [°] MaBnahme Linereinbau in AL? San Nr. Menge ME Zuordnung nummer LV-Pos.  Anmerkung

Anschlussanbindung Roboter

1 EI1095 EI1165 EI1095 Barenweg - Eic. 200 AZ 50,62 gF 6,00 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1001 1,00|St |EI1095NN06 2 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
6,70 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1002 1,00(St |EI1095NN07 3 300.02.20.2 |Hutprofil
200 N2 20 4
35,40 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St 4 300.02.20.2 |Hutprofil
200 N2 20 4
42,60 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1003 1,00(St |EI1095NN09 5 300.02.20.2 |Hutprofil
200 N2 20 4
2 EI0499 E10652 EI0499 Beethovenstrale - Eic. 200 AZ 42,81 iF 7,10 Abzweig 09 Uhr AZ 200 90 Lineranbindung Robotor nach Liner(1007 1,00(St |EI0499NN04 11, 11a, 11b | 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
7,70 Abzweig 03 Uhr AZ 200 90 Lineranbindung Robotor nach Liner|1006 1,00|St |EI0499NNO03 10 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
23,50 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1005 1,00(St |EI0499NN02 13 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
37,70 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1004 1,00|St |EI0499NNO1 4 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
3 El1123 ElM1121 El1123 Bgm.-Handelshauser- 200 STZ 40,30 iF 4,80 Abzweig 09 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner[1008 1,00|St |EI1123NN09 300.02.20.2 |Hutprofil
StraBe - Eic 300.02.20.4
5,20 Abzweig 03 Uhr STZ 150 70 Bleibt verschlossen
29,90 Abzweig 09 Uhr STZ 200 70 Bleibt verschlossen
30,40 Abzweig 03 Uhr STZ 200 70 Bleibt verschlossen
4 El1121 EI1118 El1121 Bgm.-Handelshauser- 200 STZ 52,10 iF 4,40 Abzweig 01 Uhr STZ 150 80 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1121NNO3 (private Kanile) 10, 12, 14, 16| 300.02.20.2 [Hutprofil
StraBe - Eic 300.02.20.5
34,40 Abzweig 03 Uhr STZ 200 80 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1121NNO04 (private Kanéle) 49, (18, 20, | 300.02.20.2 [Hutprofil
22?) 300.02.20.5
49,90 Abzweig 10 Uhr STZ 200 80 Bleibt verschlossen
5 El1118 EI1190 El1118 Bgm.-Handelshauser- 200 STZ 49,21 iF 2,30 Abzweig 09 Uhr STZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1118NNO5 (private Kanéle) 9,11,13 300.02.20.2 [Hutprofil
StraBe - Eic 300.02.20.5
29,20 Abzweig 10 Uhr STZ 150 70 Bleibt verschlossen
33,10 Abzweig 09 Uhr STZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00|St |EI1118NNO3 (private Kanale) 15,17,19 | 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.5
6 EI1190 EI1186 EI1190 Bgm.-Handelshauser- 200 STZ 49,45 iF 1,50 Abzweig 02 Uhr STZ 150 90 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1190NN04 26 300.02.20.2 |Hutprofil
StraBe - Eic 300.02.20.4
19,00 Abzweig 11 Uhr STz 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner[1009 1,00|St |EI1190NNO1 25 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
7 EI1263 EI1289 EI1263 BussardstraRe - Eic. 200 AZ 55,07 gF 27,80 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1263NN23 1" 300.02.20.2 [Hutprofil
300.02.20.4
28,50 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1263NN24 20 300.02.20.2 [Hutprofil
300.02.20.4
44,00 Stuzen 03 Uhr AZ 150 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1263NN26 9 300.02.20.2 [Hutprofil
300.02.20.4
51,70 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00|St |EI1263NN25 7 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
52,40 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Bleibt verschlossen
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8 EI0822 El1142 EI0822 BussardstraRe - Eic. 200 AZ 51,76 iF 1,90 Abzweig 03 Uhr AZ 150 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0822NN06 18 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
7,50 Abzweig 03 Uhr AZ 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1012 1,00(St |EI0822NN05 16 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
28,40 Abzweig 01 Uhr AZ 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1011 1,00(St |EI0822NN04 14 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
33,10 Abzweig 03 Uhr AZ 150 70 Bleibt verschlossen
35,00 Abzweigq 03 Uhr AZ 150 70 Bleibt verschlossen
39,80 Abzweig 01 Uhr AZ 150 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0822NNO01 12 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
9 El1140 EI1139 El1140 BussardstraRe - Eic. 200 AZ 33,54 iF 7,90 Abzweig 03 Uhr AZ 150 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1140NN04 1 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
13,50 Abzweig 09 Uhr AZ 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1013 1,00(St |EI1140NNO3 4 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
16,70 Abzweig 09 Uhr AZ 150 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1140NN02 2 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
23,90 Stuzen 01 Uhr AZ 150 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1140NN10 43 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
32,00 Abzweig 06 Uhr AZ 150 90 Lineranbindung Robotor 1,00(St 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
10 EI0962 EI0028 EI0962 Carl-Orff-StraRe - Eic. 200 AZ 40,33 iF 7,90 Abzweig 01 Uhr AZ 150 90 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0962NN02 13 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
8,90 Abzweig 01 Uhr AZ 150 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0962NNO01 11 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
15,10 Abzweig 09 Uhr STZ 150 90 Lineranbindung Robotor nach Liner|1016 1,00(St |EI0962NN09 8 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
29,50 Abzweig 03 Uhr STZ 150 90 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0962NN06 9 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
11 EI0537 EI0230 EI0537 EichendorffstraRe - Eic. 200 STZ 5,62 iF keine Anschlusse
12 EI1022 EI1021 ElI1022 EichenstraRe - Eic. 200 STZ 59,33 iF 2,30 Abzweig 09 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1030 1,00(St |EI1022NN33 34 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
2,90 Abzweig 03 Uhr STZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1029 1,00(St |EI1022NN28 21 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
12,20 Abzweigq 09 Uhr STZ 200 70 Bleibt verschlossen
12,90 Abzweig 03 Uhr STZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1028 1,00(St |EI1022NN27 19 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
31,40 Abzweig 03 Uhr STZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1027 1,00(St |EI1022NN26 17 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
32,00 Abzweig 10 Uhr STZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1022NN38 28 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
45,70 Abzweigq 03 Uhr STZ 200 70 Bleibt verschlossen
53,80 Abzweig 09 Uhr STZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1022NN23 26 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
13 El2257 El1265 El2257 ElsterstraBe - Eic. 200 STZ 11,27 iF 10,00 Abzweig 06 Uhr PVC 150 90 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI2257NN01 Absturzpfeife| 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
14 EI1195 EI1195 El1194 ForststraBe - Eic. 250 AZ 53,79 aF 10,90 Abzweigq 03 Uhr AZ 200 70 Bleibt verschlossen
31,70 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Bleibt verschlossen
15 EI1196 EI1195 EI1196 ForststraBe - Eic. 250 AZ 53,67 aF 5,60 Abzweigq 03 Uhr AZ 200 70 Bleibt verschlossen
47,10 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Bleibt verschlossen
16 EI1197 EI1196 EI1197 ForststraBe - Eic. 250 AZ 44,95 gF 15,60 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1037 1,00(St |EI1197NNO7 1 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
36,40 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Bleibt verschlossen
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17 EI1055 EI1053 EI1055 FriihlingstraRe - Eic. 200 STZ 55,20 iF 1,50 Abzweig 03 Uhr STZ 200 80 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1055NN57 5 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
14,70 Stutzen 02 Uhr STZ 150 80 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1055NN58 3 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
28,70 Abzweigq 09 Uhr STZ 200 80 Bleibt verschlossen
38,20 Abzweig 03 Uhr STZ 200 90 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1055NN56 1a 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
41,60 Stutzen 01 Uhr STZ 150 90 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1055NN64 1 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
18 EI0693 E10681 EI0693 KapellenstraBe - Eic. 200 AZ 54,12 iF 5,10 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1045 1,00(St |EI0693NN06 35 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
12,00 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1044 1,00(St |EI0693NNO05 37 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
19,00 Abzweig 10 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1043 1,00(St |EI0693NN04 39 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
26,60 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0693NNO7 32 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
34,00 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1042 1,00(St |EI0693NN03 41 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
41,70 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1041 1,00(St |EI0693NN02 43 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
45,80 Abzweig 10 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1040 1,00(St |EI0693NNO1 45 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
19 EI0983 E10981 EI0983 KapellenstraBe - Eic. 200 AZ 49,61 gF 5,70 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0983NN02 83 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
11,30 Abzweigq 09 Uhr AZ 200 70 Bleibt verschlossen
13,40 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Bleibt verschlossen
27,00 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00|St |EI0983NN24 (privater Kanal) 75,77 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.5
27,70 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1046 1,00(St |EI0983NN05 40 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
33,80 Abzweig 01 Uhr AZ 150 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0983NN25 75, 77 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
45,40 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0983NN27 71 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
20 EI0864 EI1183 EI0864 Libellenweg - Eic. 200 STZ 40,87 iF 1,40 Abzweig 03 Uhr STZ 150 80 Bleibt verschlossen
4,10 Abzweig 09 Uhr STZ 150 80 Lineranbindung Robotor nach Liner|1055 1,00(St |EI0864NN87 10 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
6,90 Abzweig 10 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1054 1,00(St |EI0864NN11 12 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
9,80 Abzweig 03 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1053 1,00(St |EI0864NN09 7 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
14,00 Abzweig 03 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1052 1,00(St |EI0864NN06 5 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
18,70 Abzweig 09 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1051 1,00(St |EI0864NN05 8 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
23,40 Abzweig 09 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1050 1,00(St |EI0864NN04 6 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
32,00 Abzweig 03 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1049 1,00(St |EI0864NN02 3 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
34,70 Abzweig 09 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1048 1,00(St |EI0864NNO01 1 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
21 El1114 ElM113 El1114 MoosstraRe - Eic. 200 STZ 47,59 iF 0,00 Abzweig 03 Uhr STZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1060 1,00(St |EI1114NN62 53 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
12,20 Abzweig 03 Uhr STZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1059 1,00(St |EI1114NN61 4 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
22,10 Abzweig 09 Uhr STZ 200 70 Bleibt verschlossen
25,70 Abzweig 02 Uhr STZ 200 70 Bleibt verschlossen
41,30 Abzweigq 02 Uhr STZ 200 70 Bleibt verschlossen
41,80 Abzweigq 09 Uhr STZ 200 70 Bleibt verschlossen
22 EI0498 EI0655 EI0498 MozartstraRe - Eic. 200 AZ 46,82 iF 6,30 Abzweig 09 Uhr AZ 200 80 Lineranbindung Robotor nach Liner|1063 1,00(St |EI0498NNO05 1 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
12,80 Stuzen 01 Uhr AZ 150 80 Lineranbindung Robotor nach Liner(1062 1,00(St |EI0498NNO01 16 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
23,10 Abzweig 09 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0498NN02 13 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
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23 EI0815 E10498 EI0815 MozartstraRe - Eic. 200 STZ 34,66 iF 9,20 Abzweig 09 Uhr STZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0815NN04 7 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
12,30 Abzweig 02 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0815NN03 12 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
24,00 Abzweig 03 Uhr STZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0815NN02 12a 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
31,70 Abzweig 03 Uhr STZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1064 1,00(St |EI0815NNO01 14 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
24 EI0672 EI0673 EI0672 NelkenstraRe - Eic. 200 STZ 34,93 iF 3,90 Stutzen 10 Uhr AZ 150 80 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0672NN02 1 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
8,70 Stutzen 03 Uhr AZ 150 80 Lineranbindung Robotor nach Liner|1065 1,00(St |EI0672NNO1 2 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
25 EI0673 EI0674 EI0673 NelkenstraRe - Eic. 200 B 53,69 iF 16,30 Stutzen 09 Uhr B 150 80 Lineranbindung Robotor nach Liner|1070 1,00(St |EI0673NN23 7 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
29,10 Stutzen 09 Uhr B 150 80 Lineranbindung Robotor nach Liner(1069 1,00(St |EI0673NN21 9 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
45,20 Stutzen 03 Uhr STZ 150 80 Lineranbindung Robotor nach Liner|1071 1,00(St |EI0673NN31 6,6a 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
26 El1148 EI0552 El1148 Peter-Rosegger-Strale - | 250 AZ 41,35 gF keine Anschlusse
Eic.
27 El1149 El1148 El1149 Peter-Rosegger-Strae - | 250 AZ 17,14 gF 14,50 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner[1072 1,00|St |EI1149NN04 TUM Hutprofil
Eic. Forschungss
tation?
28 EI0505 EI0753 EI0505 Pfarrer-Huber-StraRe - 250 AZ 53,26 iF 9,60 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Bleibt verschlossen
Eic.
14,50 Stutzen 10 Uhr AZ 200 90 Lineranbindung Robotor 1,00|St |EIO505NNO3 (private Kanile) 8-12 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.5
15,40 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1073 1,00(St |EI0505NN02 3a 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
34,20 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EIO505NNO01 1 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
44,90 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00|St |EIO505NNO5 (private Kanile) 2-6 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.5
29 EI0967 E10970 EI0967 Richard-StrauB-StraRe - 150 STZ 26,68 gF 7,20 Abzweig 09 Uhr STZ 150 70 Zeitenzulauf 6ffnen 1,00(St |EI0967NN04 26 300.02.20.2 |Lineranbindung technisch nicht
Eic. moalich, AL 1080
13,80 Abzweig 09 Uhr STZ 150 70 Zeitenzulauf 6ffnen 1,00|St |EI0967NN03 23 300.02.20.2 (Lineranbindung technisch nicht
moalich, AL 1079
19,50 Abzweig 09 Uhr STZ 150 70 Zeitenzulauf 6ffnen 1,00|St |EI0967NN02 21 300.02.20.2 (Lineranbindung technisch nicht
moalich, AL 1078
24,00 Abzweig 03 Uhr STZ 150 70 Zeitenzulauf 6ffnen 1,00|St |EI0967NNO01 19 300.02.20.2 (Lineranbindung technisch nicht
moalich, AL 1077
30 EI0611 EI0609 EI0611 RingstraBe - Eic. 200 STZ 50,55 iF 9,00 Abzweig 09 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0611NNO5 8 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
19,70 Abzweig 09 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1082 1,00(St |EI0611NN04 13 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
22,20 Abzweig 03 Uhr STZ 150 70 Bleibt verschlossen
23,60 Stutzen 03 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0611NN02 12 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
36,90 Abzweigq 03 Uhr STZ 150 70 Bleibt verschlossen
31 EI0847 EI0850 EI0847 Roggensteiner Allee - 200 AZ 20,67 iF 18,20 Abzweig 06 Uhr AZ 200 90 Lineranbindung Robotor 1,00|St |EI0847NN03 Absturzpfeife| 300.02.20.2 |Hutprofil
Eic. 300.02.20.4
32 EI0976 E10982 EI0976 Roggensteiner Allee - 200 AZ 29,39 iF 1,90 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1085 1,00(St |EI0976NNO05 3,3a 300.02.20.2 |Hutprofil
Eic. 300.02.20.4
17,60 Abzweigq 03 Uhr AZ 200 70 Bleibt geschlossen AuBer Betrieb
22,10 Stutzen 12 Uhr AZ 150 90 Lineranbindung Robotor nach Liner|1084 1,00(St |EI0976NN03 1 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
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33 ENM170 El1168 EINM170 Roggensteiner Allee - 200 AZ 25,16 iF 13,20 Abzweig 10 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1086 1,00|St |EI1170NNO1 36 300.02.20.2 |Hutprofil
Eic. 300.02.20.4
34 EI0497 E10661 EI0497 SchubertstraBe - Eic. 200 STZ 48,17 iF 1,40 Abzweig 09 Uhr STZ 200 70 Bleibt verschlossen
18,60 Abzweig 03 Uhr STZ 200 90 Lineranbindung Robotor nach Liner|1104 1,00(St |EI0497NN03 1 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
25,30 Abzweig 09 Uhr STZ 200 90 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0497NN02 4 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
40,90 Abzweig 09 Uhr STZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1103 1,00(St |EI0497NNO1 2 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
35 EI0719 E10497 EI0719 SchubertstraBe - Eic. 200 STZ 24,53 iF 0,90 Abzweig 03 Uhr STZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0O719NNO5 7 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
1,30 Abzweig 09 Uhr STZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1106 1,00(St |EI0719NN04 32 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
6,90 Abzweig 03 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0719NNO03 5 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
11,90 Stutzen 11 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1105 1,00(St |EI0719NN02 6 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
18,50 Abzweig 03 Uhr STZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0719NNO1 3 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
36 EI1043 EI1041 EI1043 SchulstraBe - Eic. 200 STZ 34,65 iF 1,00 Abzweig 09 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1109 1,00(St |EI1043NN13 18 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
4,20 Abzweig 03 Uhr STZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1107 1,00(St |EI1043NNO1 15 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
6,30 Stutzen 09 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1110 1,00(St |EI1043NN15 16 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
23,20 Stutzen 09 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1108 1,00(St |EI1043NN02 68 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
37 EI1003 EI1001 EI1003 WiesenstraRe - Eic. 200 STZ 59,89 iF 1,80 Abzweig 09 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1117 1,00(St |EIT003NN08 19 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
7,80 Abzweig 03 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |[EI1003NNO07 16 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
12,00 Abzweig 03 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |[EI1003NN06 18a 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
32,10 Abzweig 09 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |[EI1003NNO05 21a, 21b 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
36,20 Abzweigq 03 Uhr STZ 150 70 Bleibt verschlossen
51,20 Abzweig 09 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1116 1,00(St |[EI1003NN03 23 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
54,00 Abzweig 03 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1115 1,00(St |[EI1003NN02 22 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
55,30 Abzweig 03 Uhr STZ 150 70 Bleibt verschlossen
38 EI1060 EI1058 EI1060 ZugspitzstraRe - Eic. 200 STZ 34,13 iF 1,80 Abzweig 03 Uhr Stz 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1060NN08 94 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
20,20 Abzweig 09 Uhr Stz 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EIT060NNO1 13 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
39 EI1058 EI1057 EI1058 ZugspitzstraBe - Eic. 200 STZ 35,08 iF 2,10 Abzweig 03 Uhr Stz 200 70 Bleibt verschlossen
7,80 Abzweig 09 Uhr Stz 150 90 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1058NN17 90 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
11,60 Abzweig 09 Uhr Stz 200 70 Bleibt verschlossen
26,40 Abzweig 03 Uhr Stz 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1058NN11 81 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
40 EI057 EI0176 EI1057 ZugspitzstraBe - Eic. 200 AZ 39,96 iF 15,70 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1125 1,00(St |EI1057NN03 79 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
28,80 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1124 1,00(St |EI1057NN02 77 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
36,00 Abzweig 11 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1123 1,00(St |EI1057NNO1 88 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
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Haltungsbez. Fliess- Station Anschluss/Schaden Nennweite Einbinde- erst nach Haus-
San Nr  von bis nach GIS StraRe DN Mat Lange richtung Lage Material DN winkel [°] MaBnahme Linereinbau in AL? San Nr. Menge ME Zuordnung nummer LV-Pos. Anmerkung
4 EI0176 EI1056 EI0176 ZugspitzstraBe - Eic. 200 AZ 42,73 gF 1,30 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner[1118 1,00|St |EI0176NNO03 75 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
31,70 Abzweigq 03 Uhr AZ 200 70 Bleibt verschlossen
35,10 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI0176NNO1 63, 65, 67, 69| 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
42 EI1056 El1054 EI1056 ZugspitzstraBe - Eic. 200 AZ 24,97 iF 12,40 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Bleibt verschlossen
23,00 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1122 1,00(St |EI1056NNO01 86 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
43 EI1028 EI0816 EI1028 ZugspitzstraBe - Eic. 250 AZ 41,24 iF 3,70 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Bleibt verschlossen
4,50 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1028NN03 22 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
17,50 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Bleibt verschlossen
28,20 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1028NN09 20 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
36,10 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1028NNO01 18 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
44 EI1040 EI1038 EI1040 ZugspitzstraRe - Eic. 250 AZ 33,98 iF 13,10 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1040NN02 39 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
18,80 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1040NNO1 62 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
45 EI1030 EI1029 EI1030 ZugspitzstraBe - Eic. 250 AZ 47,86 iF 2,00 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1119 1,00(St |EI1030NN02 19 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
15,30 Abzweig 01 Uhr AZ 150 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1030NN06 17,17a 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
41,10 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EIT030NNO1 13, 13a 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
46 EI1031 EI1030 EI1031 ZugspitzstraRe - Eic. 250 AZ 41,67 iF 17,10 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1031NN37 38 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
21,20 Abzweig 03 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner|1121 1,00(St |EI1031NN36 21 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
24,40 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1031NN46 36, 36a? 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
37,40 Abzweig 09 Uhr AZ 200 70 Lineranbindung Robotor nach Liner(1120 1,00(St |EIT1031NN34 34 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
47 EI1045 EI1042 EI1045 ZugspitzstraRe - Eic. 200 AZ 27,72 iF 24,70 Abzweig 11 Uhr AZ 150 70 Lineranbindung Robotor 1,00(St |EI1045NN78 70, 72 300.02.20.2 |Hutprofil
300.02.20.4
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Haltungsbez. Fliess- Station Anschluss/Schaden Nennweite Einbinde- erst nach Haus-
San Nr  von bis nach GIS StraRe DN Mat Lange richtung Lage Material DN winkel [°] MaBnahme Linereinbau in AL? San Nr. Menge ME Zuordnung nummer LV-Pos. Anmerkung
Abzweigoffnung Hausanschlussleitungen Nanoroboter
Leitungsbez.. Fliess- Station Anschluss/Schaden Nennweite Einbinde- erst nach Haus-
San Nr Anschlusshaltung nach GIS StraBe DN Mat Lange richtung Lage Material DN winkel [°] MaBnahme Linereinbau in AL? San Nr. Menge ME Zuordnung nummer LV-Pos. Anmerkung
1018 EI0973 EI0973NN08 [Dornréschenweg 2 - Eic. | 150 STZ 4,50 gF 4,70 Abzweig 12 Uhr Stz 100 90 Offnen seitl. Abzweige 1,00|St 300.02.30.1 (2 Abzweige sichtbar nach
Al_)_bruch der Inspektion, vmtl.
B PO?
4,70 Abzweig 12 Uhr Stz 25 20 Offnen seitl. Abzweige 1,00(St 300.02.30.1

I
1037 EI1197 EI1197NNO7 |ForststraBe 1 - Eic. 150 AZ 25,20 aF 23,70 Abzweig 01 Uhr AZ 100 70 Offnen seitl. Abzweige 1,00(St 300.02.30.1

I
1045 E10693 EI0693NN06 |KapellenstraBe 35 - Eic. 150 STZ 9,40 oF 1,00 Abzweig 09 Uhr STZ 100 90 Offnen seitl. Abzweige 1,00(St 300.02.30.1

I
1047 El1240 EI1240NN01 (Kirchenstrafe 2 - Eic. 150 STZ 9,10 gF 0,20 Abzweig 03 Uhr STZ 70 Bleibt geschlossen

8,60 Abzweig 09 Uhr PP 150 70 Offnen seitl. Abzweige 1,00(St 300.02.30.1

I
1061 EI1167 EI1167NN70 |MoosstraRe 3 - Eic. 150 AZ 5,00 aF 6,90 Abzweig 09 Uhr PVC 150 70 Offnen seitl. Abzweige 1,00(St 300.02.30.1

I
1066 E10672 EI0672NN03 |BahnhofstraBe 83 - Eic. 150 STZ 6,90 aF 5,50 Abzweig 02 Uhr AZ 100 70 Offnen seitl. Abzweige 1,00(St 300.02.30.1

I
1069 EI0673 EI0673NN21 |NelkenstraBe 9, 9a - Eic. | 150 STZ 4,40 gF 4,10 Abzweig 03 Uhr PP 150 70 Offnen seitl. Abzweige 1,00(St 300.02.30.1

I
1086 EI1170 EI1170NNO01 [Roggensteiner Allee 36 - | 150 AZ 9,70 gF 4,30 Stutzen 11 Uhr PP 100 Offnen seitl. Abzweige 1,00|St

Eic.

I
1089 EI10204 EI0204NN01 |Zaunkénigweg 2 - Eic. 150 STZ 8,10 aF 6,70 Abzweig 03 Uhr Stz 150 70 Offnen seitl. Abzweige 1,00(St 300.02.30.1

I
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Haltungsbez. Fliess- Station Anschluss/Schaden Nennweite Einbinde- erst nach Haus-
San Nr  von bis nach GIS StraRe DN Mat Lange richtung Lage Material DN winkel [°] MaBnahme Linereinbau in AL? San Nr. Menge ME Zuordnung nummer LV-Pos. Anmerkung
Roboterreparatur Haltungen
101 El1202 EI1201 El1202 Bundrio-Allee - Eic. 200 STZ 18,24 iF 16,80 QR 12-12 Uhr STZ - - Kurzschlauch 1,00|St 300.03.10.2
16,70 Inkrustation/Fett 12-06 Uhr Frasarbeiten 1,00(h 300.01.10.5
1,60 AL-Anbindung 03 Uhr STZ 200 90 Lineranbindung Roboter nach Liner|1010 1,00(St |EI1202NNO1 2 300.02.10.4 |Hutprofil
102 EI0034 E10036 EI0034 Carl-Orff-StraRe - Eic. 200 Liner 38,19 iF 8,50 Undicht Anschluss 12 Uhr Liner - 90 Lineranbindung Roboter nach Liner|1014 1,00(St |EI0034NN06 2 300.02.10.4 |Hutprofil
8.50 Undicht Anschluss 12 Uhr besteh. Verpressung frasen 1|st 300.01.10.09
! Verpressung
37,00 Ir.lkrustat_lon an 12-12 Uhr Frisarbeiten 1ln 300.01.10.5
Lineranbindung
103 EI0679 E10682 EI0679 Emmeringer StraBe - Eic. | 300 Liner 46,89 iF 22,90 keine 09 Uhr STZ 150 80 Lineranbindung Roboter nach Liner(1032 1,00(St |EI0679NN04 19 300.02.10.4 |Hutprofil
Anschlussanbinding
22,90 Inkrustatlor_l an 09 Uhr Frisarbeiten 1,5/h 300.01.10.5
Anschlussanbinduna
43,60 keine 09 Uhr STZ 150 90 Lineranbindung Roboter nach Liner|1031 1,00(St |EI0679NNO1 21 300.02.10.4 |Hutprofil
Anschlussanbinding
43,60 Inkrustatlor_l an 09 Uhr Frisarbeiten 1,5/h 300.01.10.5
Anschlussanbinduna
104 EI0637 E10640 EI0637 Emmeringer StraBe - Eic. | 300 Liner 44,06 iF 13,20 Fehlstelle mit 08 Uhr Liner 300 - Kurzschlauch 1,00(St 300.03.10.4
Infiltration
13.20 Fehlstelle mit 08 Uhr Liner 300 Frasarbeiten Scherben schleifen 1,00(h 300.01.10.5
’ Infiltration
105 EI0640 E10035 EI0640 Emmeringer StraBe - Eic. | 300 Liner 37,30 iF 1,10 Infiltration aus 10 Uhr STZ 150 90 Lineranbindung Roboter nach Liner|1034 1,00(St |EI0640NN03 3 300.02.10.4 |Hutprofil
Anschluss, 1. Muffe
6,40 Infiltration aus 10 Uhr STZ 150 90 Lineranbindung Roboter nach Liner(1033 1,00(St |EI0640NN02 2 300.02.10.4 |Hutprofil
Anschluss, 1. Muffe
106 EI0037 E10038 EI0037 Emmeringer StraBe - Eic. | 300 Liner 18,43 iF 12,4 + Fehlstelle 03 Uhr, Liner 300 - Kurzschlauch 1,00(St 300.03.10.4
12,5 09 Uhr
12,40 Inkrustation 07-09 Uhr Fréasarbeiten 1|h 300.01.10.5
12,50 Inkrustation 03-05 Uhr Fréasarbeiten 1|h 300.01.10.5
107 EI0688 E10690 EI0688 Emmeringer StraBe - Eic. | 300 Liner 57,77 iF 28,00| besteh. Verpressung 03 Uhr STZ 150 90 besteh. Verpressung frasen 1,00(St 300.01.10.9
28,00 Abzweigq 03 Uhr STZ 200 90 Lineranbindung Roboter nach Liner|1035 1,00|St |EI0688NN57 30 300.02.10.4 |Hutprofil
108 El1194 EI0266 El1194 ForststraBe - Eic. 250 AZ 49,24 iF 32,40 AL-Anbindung 09 Uhr AZ 200 70 1036 EI1194NN07 44 300.02.30.1 |Fall 4- Kein Anbindung notwendig
Im Regefall keine Arbeit in die Haltung
notwendig, ggf. Abfrasen AL in die
Haltung aus
109 EIM135 El1131 EIM135 HerbststraRe - Eic. 200 AZ 51,80 iF 19,40 AL-Anbindung 03 Uhr STZ 150 70 1038 EI1135NN50 20 300.02.30.1 |Fall 4- Kein Anbindung notwendig
Im Regefall keine Arbeit in die Haltung
notwendig, ggf. Abfrasen AL in die
Haltung aus
110 ElM131 El1130 EIM131 HerbststraRe - Eic. 250 AZ 37,75 iF 21,00 AL-Anbindung 03 Uhr AZ 200 70 1039 EI1131NN24 24 300.02.30.1 |Fall 4- Kein Anbindung notwendig
111 EIM130 ElM141 EIM130 HerbststraRe - Eic. 200 AZ 51,10 gF 9,70 einr. Dichtungsmaterial | 04-07 Uhr Untergrundvorbereitung 1,00(h 300.01.10.7
21,00|einr. Dichtungsmaterial| 11 Uhr Untergrundvorbereitung 2,00/h 300.01.10.7
28,30 Inkrustation an 11 Uhr Untergrundvorbereitung 0,50(h 300.01.10.7
Befestigungspunkte
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Haltungsbez. Fliess- Station Anschluss/Schaden Nennweite Einbinde- erst nach Haus-
San Nr  von bis nach GIS StraRe DN Mat Lange richtung Lage Material DN winkel [°] MaBnahme Linereinbau in AL? San Nr. Menge ME Zuordnung nummer LV-Pos. Anmerkung
112 El1240 E10841 El1240 KirchenstraRe - Eic. 250 STZ 47,25 iF 18,70 Stutzen 11 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Roboter nach Liner(1047 1,00(St |EI1240NNO1 2 300.02.10.4 |Hutprofil
113 El1103 El1167 El1103 Moosstrafe - Eic. 200 AZ 54,09 iF 1,30 AL-Anbindung 11 Uhr AZ 150 70 1056 EI1103NN11 16 300.02.30.1 |Fall 4- Kein Anbindung notwendig
Im Regefall keine Arbeit in die Haltung
notwendig, ggf. Abfrasen AL in die
Haltung aus
114 EI1106 El1104 EI1106 Moosstrafe - Eic. 200 AZ 51,20 gF 28,59 AL-Anbindung 12 Uhr AZ 150 70 1058 EI1106NN67 21 300.02.30.1 |Fall 4- Kein Anbindung notwendig
Im Regefall keine Arbeit in die Haltung
notwendig, ggf. Abfrasen AL in die
Haltung aus
47,81 AL-Anbindung 10 Uhr AZ 150 70 1057 EI1106NN29 25 300.02.30.1 |Fall 4- Kein Anbindung notwendig
Im Regefall keine Arbeit in die Haltung
notwendig, ggf. Abfrasen AL in die
Haltung aus
115 El1167 El1164 EI1167 MoosstraBe - Eic. 200 AZ 50,05 iF 12,80 AL-Anbindung 01 Uhr AZ 150 70 1061 EI1167NN70 3 300.02.30.1 |Fall 4- Kein Anbindung notwendig
Im Regefall keine Arbeit in die Haltung
notwendig, ggf. Abfrasen AL in die
Haltung aus
116 EI1611 E10611 EI1611 Ringstrale - Eic. 200 STZ 49,39 iF 35,10| Rad. Muffenversatz an | 09 Uhr AZ 150 70 Anschlussanbindung 1,00(St (EI1611NNO1 9 300.02.10.4 |Hutprofil
der 1. Muffe Formstiick
(STZ auf AZ)
35,10| Rad. Muffenversatz an | 09 Uhr AZ 150 70 Versatz frasen (Nur STZ!!) 1,00|St 300.01.10.3
der 1. Muffe Formstiick
(STZ auf AZ)
117 EI0042 EI0031 EI0042 Richard-StrauB-StraRe - 200 Liner 61,43 iF 15,40 AL-Anbindung 03 Uhr AZ 200 90 Lineranbindung Roboter nach Liner|1075 1,00(St |EI0042NN14 3 300.02.10.4 |Hutprofil
Eic.
29,60 AL-Anbindung 03 Uhr STZ 200 90 Lineranbindung Roboter nach Liner|1076 1,00|St |EI0042NN15 1 300.02.10.4 |Hutprofil
118 EI1166 El1164 El1166 Roggensteiner Allee - 250 AZ 35,24 iF 10,30 Inkrustation 09-11 Uhr AZ 250 - Untergrundvorbereitung 2,00/h 300.01.10.7
119 EI0643 EI0677 EI0643 SchilfstraBe - Eic. 250 Liner 45,67 iF 14.20 Loch in Liner, 03-06 Uhr Liner 250 - Kurzschlauch 1,00|St 300.03.10.3
’ Inkrustiert
14,20 Loch in L.|ner, 03-06 Uhr Liner 250 Frisarbeiten 1,00(h 300.01.10.5
Inkrustiert
Schadhaft 03 Uhr Liner 250 besteh. Verpressung frasen 1,00(St 300.01.10.9
30,80 .
Anschlussanbinduna
30.80 Schadhaft 03 Uhr Stz 150 90 Lineranbindung Roboter 1,00(St |EI0643NN19 12-20 300.02.10.4 |Hutprofil
’ Anschlussanbindung
120 EI0996 EI0840 EI0996 SchulstraRe - Eic. 200 AZ 42,79 aF 31,00 Muffenversatz 05 Uhr AZ 200 - Innenmanchette 1,00|St 300.04.10.2
121 El0244 EI0744 El0244 Walter-Schleich-StraBe - | 200 STZ 70,20 iF 4,70 AL-Anbindung 10 Uhr STZ 150 70 Lineranbindung Roboter 1111 1,00|St |EI0244NN05 32 300.02.10.4 |Hutprofil
Eic.
122 EI0745 EI1192 EI0745 Walter-Schleich-StraRe - 250 AZ 57,33 iF 30,00 einr. Dichtungsmaterial| 02 Uhr Untergrundvorbereitung 0,50|h 300.01.10.7
Eic.
AL-Anbindung 1112 EI0745NN02 28 300.02.30.1 |Fall 4- Kein Anbindung notwendig
AL-Anbindung 1113 EI0745NN04 30 300.02.30.1 |Fall 4- Kein Anbindung notwendig
123 EI0860 EI0859 EI0860 Walter-Schleich-StraBe - | 200 AZ 51,81 iF 18,20 AL-Anbindung 11 Uhr AZ 150 90 1114 EI0860NN11 4 300.02.30.1 |Fall 4- Kein Anbindung notwendig

Eic.

Im Regefall keine Arbeit in die Haltung
notwendig, ggf. Abfrasen AL in die
Haltung aus
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Haltungsbez. Fliess- Station Anschluss/Schaden Nennweite Einbinde- erst nach Haus-
San Nr  von nach GIS StraBe DN Mat Lange richtung Lage Material DN winkel [°] MaBnahme Linereinbau in AL? San Nr. Menge ME Zuordnung nummer LV-Pos. Anmerkung
Roboterreparatur Hausanschlussleitungen
Leitungsbez.. Fliess- Station Anschluss/Schaden Nennweite Einbinde- erst nach Haus-
San Nr Anschlusshaltung nach GIS _ StraRe DN Mat Lénge richtung Lage Material DN winkel [°] MaBnahme Linereinbau in AL? San Nr. Menge ME Zuordnung nummer LV-Pos. _Anmerkung
201 EI1055 EI1055NN64 (FriihlingstraBe 1- Eic. 150 STZ 8,20 aF 0,20| Infiltration aus Muffe STZ 150 0 Kurzschlauch 1,00(St 300.03.20.2 |PO
0,80| Infiltration aus Muffe STZ 150 30 Kurzschlauch 1,00|St 300.03.20.2
0,80 Inkrustation an Muffe |12-12 Uhr STZ 150 30 Frasarbeiten 11h 300.01.10.6
202 EI0983 EI0983NN02 |KapellenstraRe 83 - Eic. 150 AZ 9,80 gF 7,7-9,8| Kies Ablagerung in |05-07 Uhr AZ 150 0 Untergrundvorbereitung 1/h 300.01.10.8 |RS, offenes Gerinne
Leitung
203 EI0864 EI0864NN92 [Libellenwegq - Eic. 150 STZ 9,20 aF 0,60| Infiltration aus Muffe STZ 150 0 Kurzschlauch 1,00(St 300.03.20.2
204 EI0719 EI0719NNO1 |SchubertstraBle 3 - Eic. 150 STZ 3,90 gF 0,20 rad. Muffenversatz an 02 Uhr STZ 200 30 Kurzschlauch 1,00|St 300.03.20.2 (RS, geschl. Rohrdurchfiihrung
Winkel
0,40| rad. Muffenversatz an 09 Uhr STZ 200 30
Winkel
0,20| rad. Muffenversatz an 02 Uhr STZ 200 30 Versatz frasen 1,00|St 300.01.10.4
Winkel
0,40| rad. Muffenversatz an 09 Uhr STZ 200 30 Versatz frasen 1,00|St 300.01.10.4
Winkel
0,3-1,6 Ablagerung 05-07 Uhr STZ 150 0 Frasarbeiten 1,00/h 300.01.10.6
3,50 Ablagerung 05-07 Uhr STZ 150 0 Frasarbeiten 1,00/h 300.01.10.6
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